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A comunicac3o se faz através de troca de mensagens simples
entre as estagdes. As mensagens, tanto no que se refere a infor
magdo quanto aos controles, sdo transmitidos em modo assincrono
a uma velocidade de 300 bps.

Além da ceomunicaglo com a estaglc remota prevé-se para a
estagdo central, a manipulagdc e andlise dos dados recebidos{re
latdrios, grdficos, médias, etc.).

4. CONSIDERAGOES FINAIS

Este "Sistema Computadorizade Para Aquisig8o e Andlise de
Dados Agrometeoroldgicos” estd sendo desenvolvide com perspecti
va de aplicagio imediata, na execugdo de experimentos Agrometeo
roldgicos (ESAL-Lavras-MG) e de controle (EFEI-Itajubd&-MG).

Assim, o trabalho deverd continuar se desenvolvendo com as
exigéncias impostas pela prdtica, onde se espera chegar a um
conjunto hardware/software que venha a trazer um imenso numero
de possibilidades para o planejamentc e execugdo de pesquisas
de campo e de laboratdrio.
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SISTEMA DE AQUISICAQ DE DADOS DE TEMPERATURA DO SOLO

Wagner Rodrigues dos Santos & Maria Angela Fagnanl (Depto de
Agua e Solo/Faculdade de Engenharia Agricola/UNICAMP, Campinas,
sp})

Este equipamento foi desenvolvidoe nos laboratorios do
Departamento de Agua e Solc da Faculdade de Engenharia Agricola
da UNICAMP, para atender as necessidades experimentais de
monitoramento permanente das condigOes de temperatura do solo.
Sua concepgao béasica aceita de 1 a 200 sensores em até 8
fundos de escala {de 2 a 50mV}. A coleta dos dados pode ser
sequencial ou segundc uma ordem de prioridades de aguisigao
definida no inicio das atividades pelo programa. © controle
das atividades do equipamento fica a cargo de um micro-
computadoxr pessoal, baseado no processador Z80, da linha
Sinclair e da programagdc de controle em BASIC. © intervalo de
tempo por sensor &€ de aproximadamente 1 segundo, definido pelo
conversor analdgico dJdigital usado (ICL-7107). Apdés a varredura
dos sensores, os sinais convertidos e armazenados na memdria do
micro-computador podem ser impressos através deo display do
micro-computador ou impressora de uma calculadora de mesa.

0O sistema &€ adequado para trabalhos gque necessitem de um grande
nimero de sensores, uma taxa de leitura nao muito elevada (em
torno de 6 varreduras/hora), e um longo periodo experimental.



